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(57) Abstract: The invention relates to a method for monitoring a rotation rate sensor comprising a vibration gyroscope that rep- 
resents a band-pass filter and that is part of at least one control circuit. Said control circuit is comprised of digital and analog 
components and excites the vibration gyroscope to vibrate with its natural frequency by supplying it with an excitation signal. An 
output signal can be gathered from the vibration gyroscope from which the excitation signal and the rotation rate signal can be derived 
by filtering and amplification. The inventive method is characterized in that redundant analog components and at least one analog to 
digital converter is used to measure analog signals and read characteristic values within the digital components and compare them 
with limiting values. 

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite] 
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(57) Zusammenfassung: Bei einem Verfahren zur Oberwachung eines Drehratensensors mit einem Vibrationskreisel, der ein Band- 
filter darstellt und Teil mindestens eines Regelkreises ist, der aus Digital- und Analog-Komponenten besteht und der den Vibrations- 
kreisel durch Zufiihrung eines Erregersignals mit seiner Eigenfrequenz erregt, wobei dem Vibrationskreisel ein Ausgangssignal 
entnehmbar ist, aus dem durch Filterung und Verstarkung das Erregersignal und ein Drehratensignal abgeleitet werden, werden mit 
Hilfe von redundanten Analog-Komponenten und mindestens einem Analog/Digital-Wandler Analogsignale gemessen und charak- 
teristische Werte innerhalb der Digital-Komponenten gelesen und jeweils mit Grenzwerten verglichen. 



